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Face au conducteur de la grue,

le signaleur vient poser

le plat d'une de ses mains
(initialement depuis la position
bras demi-tendu vertical et paume
de la main face au conducteur),
sur le dos de son autre main.

Il effectue alors un mouvement
rotatif de la main sur l'autre jusqu’a
ce que l'aimantation soit effective.

Depuis la position finale atteinte
lors de la commande d‘aimantation,
le signaleur raméne la main

placée au-dessus a la position

par le signaleur jusqu’a
la désaimantation effective.

R bras demi-tendu vertical,
paume face au conducteur.
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